43. Das Dreiphasensystem.
105
Symmetrische Systeme sind, wie gezeigt, balanciert, wenn sie gleichmaBig belastet sind; bei ungleichmaBiger Belastung pulsiert die Leistung, das System ist dann unbalanciert. Auch unsymme-trische Systeme konnen bei gleicbma-Biger Belastung balanciert sein, z. B. das Zweiphasen-Dreileitersystem (s. S. 118).
Entsprechend der konstanten Leistung eines balancierten Mehr-phasensy stems kann bei einem Motor, der mit einem solchen Strom-system betrieben wird, eine konstante Zugkraft erhalten werden* Bei einem Motor, .der mit Einphasenstrom gespeist wird, pulsiert dagegen die Zugkraft ebenso wie die Leistung mit der doppelten Frequenz des Stromes.
Die praktisch wichtigsten Mehrphasensysteme sind das Dreiphasensystem und das Zweiphasen-Dreileitersystem, die nur drei Leitungen benotigen. Sie sollen im folgenden naher besprochen werden.
43. Das Dreiphasensystem.
Das Dreiphasensystem hat drei um 120° gegeneinander phasen-verschobene Spannungen, die in Sternschaltung oder Ringschaltung verkettet werden.
Bei der Sternschaltung Fig. 79 ist die Linienspannung nach Gl. 113
Pz=2Psin| = V3P     .....   .(116)
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Fig. 79. Der Linienstrom ist gleich dem Phasenstrom
. Bei gleicher Belastung der drei Phasen ist daher die Leistung
N=3PJcos<p = yHPlJlcos(f>    .   .   .   .(118)
In der Ringschaltung (Dreieckschaltung) Fig. 80 ist
Pl = P     ......... (119)
bei gleichmaJSiger Belastung nach Gl. 114
(120) ..... (121) ist in jedem Augenblick die Summe der Strome, die an einem solchen Knotenpunkt zusammentreffen, gleich Null. Es ist also z. B. fiir den Knotenpunkt der Phasen 1 und 2 (s. Fig. 77)
